
Ejercicio Cambio de BaseDAN:Considerense las siguientes bases de R2 :S1 = fu1 = ( 1 ; � 2 ) ; u2 = ( 3 ; � 4) g y S2 = f v1 = ( 1 ; 3) ; v2 = ( 3 ; 8 ) gPIDEN:a) Encontrar las coordenadas de un vector arbitrario v = ( a ; b) relativas a la base S2 = f v1 ; v2g :b) Determinar la matriz de cambio de base Q desde S2 hasta S1 :DESARROLLOa) Sea v = x v1 + yv2 para escalares desconocidos x ee y� ab � = x� 13 � + y� 38 �Tambien lo podemos expresar como:x + 3y = a3x + 8 y = bOo asi :x + 3y = a� y = b � 3aResolvemos para x ee y ; llegamos aa x = � 8a + 3b ; y = 3a � b: Asi ;( a ; b) = ( � 8a + 3b) v1 + ( 3a � b) v2O lo expresamos asi :[ ( a ; b) ]S2 = [ � 8a + 3b ; 3a � b ]Tb) Usamos a) para escribir los vectoresu1 yy u2 de labaseS1 comocombinacion lineal de los vectores v1 yy v2 deS2 :u1 = ( 1 ; � 2 ) = ( � 8 � 6) v1 + ( 3 + 2) v2 = � 1 4v1 + 5v2u2 = ( 3 ; � 4) = ( � 24 � 1 2 ) v1 + ( 9 + 4) v2 = � 36v1 + 1 3v2Escribimos u1 yy u2 de S2 como columnas dentro de una matriz obteniendo:Q = � � 1 4 � 365 1 3 �
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