
Ejercicio Cambio de BaseDAN:Considerese la base,S = fu1 = ( 1 ; 2 ; 0) ; u2 = ( 1 ; 3 ; 2 ) ; u3 = ( 0 ; 1 ; 3) g deR3PIDEN :a) Hallar la matriz de cambio de base P desde la base usual E = f e 1 ; e2 ; e3g deR3 hasta la base S:b) Hallar la mateiz de cambio de base Q desde la base anterio S regresando hasta la base usual deR3DESARROLLOa) Dado que E es la base usual ; escribimos los vectores de la base S como columnas :P = 0@ 1 1 02 3 10 2 3 1Ab) Cadavector de la baseE lo expresamos comocombinacion de los vectores de la baseS: Yy calculamos :0@ abc 1A = x0@ 120 1A + y0@ 132 1A + z0@ 013 1Aoox + y = a2x + 3y + z = b2y + 3z = cDepejamos x ; y ; z llegando aa x = 7a � 3b + c ; y = � 6a + 3b � c ; z = 4a � 2b + c: Entoncesv = ( a ; b ; c) = ( 7a � 3b + c)u1 + ( � 6a + 3b � c)u2 + ( 4a � 2b + c) u3
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